
 Блок маховиков  
SXC-FW4-02 

Блок маховиков SXC-FW4-02 представляет 
собой комплект исполнительных
элементов для систем ориентации
и стабилизации, в который входят четыре 
маховика с драйверами и управляющей 
электроникой. Изделие предназначено 
для установки в наноспутники формата 
CubeSat 3U или большего размера.

Конфигурация:

–– Увеличенные максимальная скорость вращения и момент
–– 	Скорость обмена по шине CAN

Основные характеристики:

•	 Проекция управляющего момента по трем осям спутника
•	 Простая установка на платформе СПУТНИКС	  

ОрбиКрафт-Про
•	 Использованы четыре бесколлекторных двигателя 

постоянного тока с вакуумными подшипниками
•	 Широкий диапазон питающего напряжения
•	 Управление по скорости и моменту
•	 Датчики напряжения, тока и температуры для каждого 

двигателя
•	 Отдельное подключение к шине CAN каждого маховика
•	 Широкий набор команд управления и телеметрической 

информации
•	 Загрузчик, позволяющий обновлять программное 

обеспечение во время полета



«СПУТНИКС» ‒ российская частная компания-производитель 
высокотехнологичных спутниковых компонент и платформ 
малых космических аппаратов (МКА), наземного оборудования 
для отработки и испытаний МКА, наземных спутниковых 
станций, а также оборудования для аэрокосмического обра-
зования. Компания является резидентом инновационного 
центра «Сколково».
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БЛОК МАХОВИКОВ 	 � SXC-FW4-02

Маховики и управляющая электроника сбалансиро-
ваны и откалиброваны. Они создают вращательный 
момент, достаточный для поворота спутников нано-
класса. Используется единое соединение с информаци-
онной и силовой шинами спутника через разъем PC/104. 
Каждый драйвер маховика управляется отдельно по 
индивидуальному адресу CAN ID.

Блок маховиков SXC-FW4-02 спроектирован для 
работы в составе наноспутниковой платформы СПУТ-
НИКС «ОрбиКрафт-Про», в частности, с бортовой вычис-
лительной машиной SXC-MB-04-ADC или более поздними 
версиями.

Параметры

Размеры (без разъема PC104) 97 x 97 x 80 мм (< 1U)

Масса 520 г 

Напряжение питания 5..14 В

Средняя потребляемая 
мощность < 2000 мВт (при 2000 об/мин)

Максимальная 
потребляемая мощность < 8000 мВт

Интерфейс передачи 
данных CAN2.0B

Характеристики

Диапазон скоростей 
двигателя

±6000 об/мин (может быть 
увеличено по запросу)

Точность управления 
скоростью < 10 об/мин

Максимальный крутящий 
момент (X/Y/Z оси)

1.2/1.2/0.64 мНм (может быть 
увеличено по запросу)

Накопленный момент 
(@6000 об/м, X/Y/Z оси)

25/25/6.8 мНм*с (может быть 
увеличено по запросу)

Собственная телеметрия

Для каждого двигателя: 
температура, напряжение, 
сила тока, скорость вращения, 
момент

Условия эксплуатации

Диапазон рабочих 
температур -30...+85 °С

Диапазон температур при 
хранении -50..+105 °С

Механическая вибрация 12 g 

Механический удар 50 g

Испытания*

Испытания Опции

Функциональные QT, AT

Вибрационные QT, AT (по запросу)

Механический удар QT 

Термоциклирование QT, AT (по запросу) 

Термовакуумные QT, AT (по запросу)

*QT (квалификационные испытания) выполняется на устрой-
стве, предназначенном для отработки
AT (приемо-сдаточные испытания) выполняется на устрой-
стве, предназначенном для полета

http://www.sputnix.ru


